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Axe PR Dist. PR Dist. Longueur

2100 0+ 1250 au 395+ 45.00 = 4'072.80
2500 0+ 15.00 au 100+ 482.00 = 1'567.00
2550 325+ 21.00au 510+  0.00 = 1'901.60

2550 511+ 0.00 au 511+3'340.00 = 3'340.00 KON AN g S5

2555 0+ 17.50au 0+ 103.50 =  86.00 A ‘”1 e\ X N A\ |

2555  0+348.00au 0+ 520.00 = 172.00 . y O ! Rt | S| - YRy Ab
4100 0+ 1265au 0+ 49500 = 482.35 ’ . e ; S ‘ o SN B
4110 0+ 6.40au 350+ 21.20 = 3'452.80 ‘ ] . = 125 070 / - R

4112 0+ 1500au 25+ 193.30 = 511.30 et Mig

4240 0+ 1500au  0+1'373.00 = 1'358.00 b\

4250 0+ 6.30 au 100+ 306.60 = 1'300.30
4251 475+102.75au 525+ 190.90 = 565.10
4251 575+ 26.00 au 700+ 99.40 = 1'302.70
4252 75+ 63.75au 125+ 176.00 = 612.25
4500 0+ 16.00 au 300+1'014.80 = 3'798.80
4521 0+ 10.00 au 0+2'109.00 = 2'099.00
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4530 0+ 20.00au 150+ 54.50 = 1'434.50 M W/ % N4 T 4 . A [ /A b p R /) (v TR : ° S - St
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Total traversée de localité en m' 29'731.95
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Route cantonale

m——— hors traversée de localité
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Systéme de repérage de base

O Point de repére intermédiaire
©  Point de repére début et fin d'axe
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